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Herausforderungen und Ziele

Die Landwirtschaft befindet sich in einem Spannungfeld
zwischen zunehmenden Regularien, Kostendruck und Fach-
kraftemangel. Neue Technologien wie autonomes Fahren und
Elektrifizierung eréffnen zukunftsweisende Moglichkeiten.

Damit sie breite Akzeptanz finden, mussen sie jedoch einfach
zuganglich und zuverlassig sein. Die Anwendungsbereiche
sind vielfaltig und umfassen neben der Landwirtschaft auch
Héafen, Logistikzentren sowie Werksgeldnde.

Mit unseren leistungsstarken Softwaremodulen, innovativen
Hardwarekomponenten und unserer langjahrigen Expertise in
der Systemintegration bringen wir Forschung in die Praxis und
unterstltzen Sie optimal beim Ausbau eines technologischen
Vorsprungs in Ihren Anwendungsfeldern.

Spurfiihrung / Lenkregelung

Pfadfolgeregler sorgen fiir ein prazises Befahren geplanter
Fahrspuren. Unsere Algorithmen ermoglichen zuverldssige
Spurflhrung auch bei groBen Maschinen, mehreren gelenkten
Achsen, ausscherenden Anbaugeraten und in der Rickwarts-
fahrt mit und ohne Anhanger.

helyOS® - offenes Okosystem fiir die
Landwirtschaft

helyOS® (highly efficient online yard Operating System) ist ein
Softwareframework fir digitale Leitstande fur Automatisie-
rungszonen, mit dem sich automatisierte Fahrzeuge vernetzen
lassen. Es wurde mit modernen Web-Technologien und einer
modularen Microservice-Architektur entwickelt, ist als Open-
Source-Software frei verfligbar und kann so herstellerneutral
und domanenUbergreifend genutzt werden, um Arbeitsma-
schinen mit Missionen zu versorgen und deren Ausflhrung zu
Uberwachen.

Pfadplanung

Besonders flr groBe Landmaschinen ist eine Berlcksichtigung
maximaler Krimmungsraten und ausscherender Fahrzeugteile
bei der Planung von Fahrspuren und Vorgewenden fir eine
optimale Flachenabdeckung essenziell.

Im Kundenauftrag implementieren wir innovative Algorithmen
zur Pfadplanung und zur Koordination von Maschinenschwar-
men, die sich als externe Dienste an helyOS® oder an beste-
hende IT-Infrastrukturen anbinden lassen.

Einsatzgebiete

Beispiel Landwirtschaft

helyOS® bildet das Rickgrat fir die herstelleriber-
greifende Anbindung von Missionsplanungsdiens-
ten flr Maschinen und Maschinenschwarme.

Beispiel Betriebsgelande

Auch auf Betriebshofen findet helyOS® Anwen-
dung: Nutzfahrzeuge lassen sich in definierten,

raumlich begrenzten Bereichen vollautomatisiert
betreiben.

Elektrifizierung und Ladekonzepte fiir
Feldroboter

Um energieintensive Arbeitsprozesse in der Landwirtschaft
adressieren zu konnen, sind innovative Fahrzeug- und
Nachladekonzepte gefragt. Eine auf einem Anhanger instal-
lierte Ladestation mit Unterboden-Kontaktsystem erlaubt
einen vollelektrischen Feldbetrieb. Sie kann automatisiert
befahren werden und lasst sich auf groBere Ladeleistungen
von > 1 MW skalieren.

Weitere Informationen

Forschungsfeld Automatisierte Landwirtschaft
https://s.fhg.de/Agrarrobotik




